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報告

● 親にパソコンを買いました

● ヨドバシのポイントが2万円分くらいつきました

● ドローン売ってたのでその場で買いました



買ってみたもの

● お値段：バッテリー三本と本体で15000円ちょい
● 飛行時間：10分くらい
● ドローン操縦楽しい！！！



ある日Qiita読んでたら

なんかAPIの情報が出てきた（しかも超簡単）

そうだ、ROSドライバー作ろう



作りました

https://github.com/hakuturu583/tello_driver

とりあえずDual Shock 4経由で遠隔操作できます

https://github.com/hakuturu583/tello_driver
https://github.com/hakuturu583/tello_driver

