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Le Terrassement Autonome

Déformer I’environnement avec une pelle

Petite pelle = “*‘4’5’:7‘

-".

Moyenne pelle




Ok %0

Chargeuse a chenilles

Le Terrassement Autonome sur chantier :l'I'.. :p... "I

Chargeuse a
pneus en centrale



http://drive.google.com/file/d/1FXCiAWu0uts3xBJl90HV7KZFmep4OcoN/view
http://drive.google.com/file/d/1JBFi2M7ZJR23ukY7OrWGdJOdBqfnNVna/view
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Architecture ROS

Driver ntrip

Noeud
Interface Web

Serveur d’action
Behaviour Trees
Gourmand (110%)

Hardware Interface
ros2_control (40%)

Noeud
Safety

Drivers

SBG, ntrip, Velodyne...
config_with_ros

Packages
SLAM

“On branche, ¢a fonctionne. C’est génial.”




Coactivité -> Pause -> Reprise
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Reprise = Redémarrage
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Reprise = Redémarrage

&

Zone de chargement

Procédure ‘ /) Naviguer Vider

reprise Zone de déchargement Godet

Naviguer

Charger x
Godet

+ 2 services au serveur d'action: (Pause, Reprise)
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machine souvent seule forte co-activité
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Auiourd’hui ‘ o sit Demain, on integre la securité dans la machine ?
ujourd’hui, on ferme le site Avec ROS ?

Directive machine janvier 2027
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